Systemy wbudowane

Wyklad 12: Przyklady kosyntezy
system6w wbudowanych

Cel syntezy systemowe]j

minimalizacja kosztu:

maksymalizacja szybkosci:
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Jak optymalizowac?

Jak zmniejszy¢ koszt Jak zwiekszy¢ szybkosé
systemu: systemu:
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Informacje potrzebne do syntezy:

informacje o koszcie implementacji

zadan — estymacja parametroyy zadar
informacje o szybkosci wykonywania

zadan

mfgrn’waqe o kolejnosci wykonywania ~ _, specyfikacja wejsciowa
zadan
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Specytikacja wejsciowa

graf zadan:

Tmax=50
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Estymacja parametrow zadan

PE RP,(RT,) RP,(RT,) HC(RT,) HC(RT)
uc,=100 UC,=200 UC,=500 uC,=300
PML,=30 PML,=50 IML,=500 IML,=100
2 (i) TS,(i) T, (i) TS,(i) (i) Cyi)= T, (i) c,(i)=
PS,(i) PS, (i)
Vo 30 3 10 2 3 50 4 10
v, 50 5 20 4 6 80 5 20
v, 20 3 10 3 3 60 5 20
v, 10 3 8 1 1 20 2 5
v, 30 3 15 2 4 70 10 30
v, 50 5 30 3 5 80 5 15
Ve 40 3 15 2 10 70 12 15
v, 30 3 15 2 5 50 8 18
v, 20 3 5 1 2 30 4 10
v, 10 3 5 1 3 40 4 12
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Estymacja parametrow transmisji

CLj Ce) B,
RT, RT, RT, RT,
cL, 2 0 10 5 8
CL, - 0 15 8 16
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Jaka metoda syntezy systemowe;j?

Metody doktadne:

Metody konstrukcyjne
Metody rafinacyjne:

Metody wyspecjalizowane:
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Rozwigzanie optymalne: alokacja
zasobow 1 przyporzadkowanie zadan
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Rozwigzanie optymalne:
uszeregowanie zadan

Vn V2 V4 Vs V9

1
1
i | | RTy
:
|
: V;
; Vl\ld__l V, 1 RT,
1 L =
: Vs
]
1
1
O ___10:_ __20: __30:_ __40: __Time __y
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Metody konstrukcyjne

wzrostu kosztu

1/2/2012 S.Deniziak:Systemy wbudowane

Stopniowe konstruowanie rozwigzania
Decyzje projektowe wg najmniejszego

Przyktad 1 (1)

PE RP,(RT, ) RP,(RT,) HC,RT,) HC(RT,)
uc,=100 UC,=200 UC,=500 UC,=300
- PML,=30 PML,=50 IML =500 IML,=100
0 | 1,0 | T,00 | 18,00 | T | e | T | cud
v 30 3 10 2 3 50 4 10
v, 50 5 20 4 6 80 5 20
v, 20 3 10 3 3 60 5 20
v, 10 3 8 1 1 20 2 5
v, 30 3 15 2 4 70 10 30
1. VO — P1 (RT1) T=30, |v, 50 5 30 3 5 80 5 15
[~ C=103 (w najlepszym v, | 40 3 15 2 10 70 12 15
przypadku a|0kaCJ:i v, 30 3 15 2 5 50 8 18
pozostatych zadan v | 20 3 G : a o 7 T
Tb=43), A 10 3 5 1 3 40 4 12
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Przyktad 1 (2)

2.V1 — P1 T=80, C=108, (Tb=93)
3.V2 - P1 C=111,
Szeregowanie (szukanie sciezek krytycznych): V1—-V7=6, V1—V9=8, V2—V9=3,
V2-V8=6, V2V6=10 => V0(0), V2(30), V1(50) T=100, (Tb=108)

4.V3 - P1 T=110, C=114, (Tb=115)
5.V4 — P1 T=140!

V4 — P2(RT1) T=110, C=217, (Tb=115)
.V5 - P1 T=160!

V5 - P2 T=150!

Proba przeszeregowania: P1: V0(0), V1(30), V2(80), V3(100) — 110

P2: V5(80), V4(130) — 160!

V5 — P3(RT1) T=130! (przy najlepszym uszeregowaniu)

V5 — P3(RT2) T=130! (przy najlepszym uszeregowaniu)

V5 — P3(RT4) T=110, C=532 (Tb=115)
.V6 - P1 T=150!

V6 — P2 (uszeregowanie P2: V4(50), V6(80) — 120) T=120, C=535
. V7 - P1 T=140!

V7 - P2 T=150!

V7 - P3 T=120, C=553
9.V8 —» P3 T=120, C=563
10. V9 — P3 T=118, C=575

[=2]

~

©
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Przyktad 1: architektura docelowa

Koszt(P1): 114 Koszt(P2): 106 Koszt(P3): 355

Razem: 575
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Przykitad 1: uszeregowanie zadan

T T T
p |
P1]| Vo L g .
= T T T T T 11T
P2 | Vy | 1 Veg! 1 11 l
P3
0 50 5o 80 80 1001 110 120
84 105 118
1414
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Cechy metod konstrukcyjnych

Duza szybkos¢
Mata efektywnos¢

Tendencja do alokacji zasobow o skrajnych
parametrach
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Metody rafinacyjne

Stopniowe ulepszanie rozwigzania
Rozwigzanie poczatkowe:

Rafinacja:
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Przyktad 2

Rozwigzanie poczatkowe: najtansze

Rafinacja: przyspieszanie systemu:
v0—v7=120, vO—v9 =140, v0—v8 =100, v0—Vv6=90

v0—v7=75, vO—Vv9 =95, v0—v8 =100, vO—v6=90

Ale:v5 - P2 C—459 T—190
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Przyktad 3

Rozwigzanie poczatkowe: najszybsze

Rafinacja: obnizanie kosztu systemu
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Cechy metod rafinacyjnych

Dtugi czas obliczen

Mozliwos¢ cofniecia btednych decyzji projektowych
Stosowanie bardziej wyszukanych miar zysku z
rafinacji (np. AT/AC) daje dobrg efektywnosc¢

Problem z zapetleniem!!
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Metody probabilistyczne

algorytmy genetyczne, ewolucyjne
simulated anealing
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Metody wyspecjalizowane

systemy SOC, SOPC

systemy dynamicznie rekonfigurowalne
systemy multimedialne

systemy z modutami DVS
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